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PROGRAMA

1) Légica Digital.

Compuertas légicas AND, OR y NOT. Circuitos l6gicos. Ecuaciones booleanas.
Simplificacion. Tablas de verdad. Simulacién mediante computadora.

2) Controladores l6gicos programables.

PLC. Caracteristicas generales. Tipos. Usos. Interfaces. Programacion.

3) Motores v requlacion de velocidad.

Motores paso a paso, micromotores. Usos y aplicaciones.
Reguladores de velocidad: Tipos, usos y programaciéon de los mismos.

EXPECTATIVAS DE LOGRO

Diagramacion y analisis de sistemas de control.

Aplicacion de componentes de accionamiento y control neuméaticos y electroneuméticos.
Realizacién de programas en PLC.

Realizacién del control de velocidad mediante componentes electronicos.

Utilizacion del principio de funcionamiento de manipuladores y robots.

Trabajar los conceptos y actividades en un marco de seriedad y respeto, con espiritu
colaborativo y en un orden que favorezca el alcance de los logros.

CONTENIDOS MINIMOS

e Circuitos légicos. Ecuaciones booleanas. Tablas de verdad.
e PLC. Interfaces. Programacion.
e Motores paso a paso, micromotores.

CRITERIOS DE EVALUACION

e Respuestas que demuestren el dominio de los conceptos basicos.

e Respuestas que demuestren la aplicacién practica de los conceptos a situaciones
concretas.

e Redaccion coherente y adecuada ortografia.

e Uso de vocabulario técnico especifico.

e Prolijidad y legibilidad en escritos y esquemas.

BIBLIOGRAFIA

e Carpeta de apuntes de clase.

e Guias de ejercitacion.

e Manual del PLC Siemens Logo!.

e Libros, articulos, etc., relacionados con PLC, motores e interfaces.



